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1. Wstep.

1.1

1.2.

1.3.

1.4.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST).

Przedmiotem Szczegodtowe] Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot, prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem instalacji teledacyjnej w budynku Polskiego Radia Olsztyn
zgodnie z zakresem robot przedstawionym w Projekcie Budowlano-
Wykonawczym i przedmiarze rob6t. Podstawg opracowania niniejszej ST
sq Projekty Budowlane, przepisy obowigzujacego prawa, normy i zasady

sztuki budowlane.

Zakres stosowania ST.

Niniejsza ST traktowana jest obok Projektu Budowlanego i Przedmiaru
Rob6t jako pomocnicza dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizacji
rob6ét — wykonanie instalacji teledacyjnej w budynku Polskiego Radia
Olsztyn zgodnie z zakresem robot przedstawionym w Projekcie Budowlano-

Wykonawczym i przedmiarze robot.

Zakres robot obj etych ST.

Niniejsza ST obejmuje roboty zwigzane z wykonaniem:

* Przygotowanie tras kablowych i uktadanie kabli - CPV nr 45314320-0.
*  Punkty Dystrybucyjne - CPV nr 45314310-7.

e Zasilanie awaryjne — CPV nr 45315300-1

Ogolne wymagania dotycz ace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich
zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora
nadzoru. Wszelkie odestania do przepisbw prawa odnoszg sie
do wszystkich obowigzujacych na terenie Rzeczpospolitej Polskiej - Ustaw,
Rozporzadzen, Obwieszczen i innych przepisdw prawa miejscowego, ktore
majg zastosowanie przy realizacji zadania inwestycyjnego, Niezaleznie
od postanowien Warunkéw Szczegollnych normy panstwowe, instrukcje
i przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych bedg stosowane

przez Wykonawce w jezyku polskim.
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Przekazanie terenu Budowy.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi

i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji
Projektowej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych

mu punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robat.

Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykona  wce

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac :

*  Projekt budowlano-wykonawczy

* Przedmiary robot

* Informacje dotyczacyg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca zobowigzany jest opracowa¢ w cenie umowy wiasng

dokumentacje:

* Ewentualne projekty warsztatowe niezbedne do wykonania robét, wraz
Z ich uzgodnieniem

»  Projekt organizacji budowy i harmonogram robot

Zgodno $¢ Robot z Dokumentacj g Projektow g i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy stanowig
czes$¢ umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub  opuszczeh
w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry w uzgodnieniu i przy udziale autora
Projektu dokona odpowiednich zmian Ilub poprawek. W przypadku
rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy bedg zgodne
z Dokumentacjg Projektowg i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane

za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
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okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw uzytych
lub wykonanych w ramach przedmiotowej inwestycji muszg byc jednorodne
i wykazywac bliskg zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku gdy materialy lub roboty nie bedg w peini zgodne
z Dokumentacjg Projektowg lub ST i wplynie to na nie zadawalajgca jakosé
elementu, to takie materiaty bedg niezwiocznie zastgpione innymi, a roboty

rozebrane na koszt wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie
trwania realizacji budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed

ich rozpoczeciem w spos6b uzgodniony z Zamawiajgcym

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie
trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie podejmowac
wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw
i norm dotyczacych ochrony $srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzeh lub ucigzliwosci dla oséb lub whasnosci
spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, bedzie miat szczegolny wzglad na:

a) lokalizacje baz, warsztatbw, magazynéw, skladowisk i drog
dojazdowych.
b) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
. zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub
substancjami
. toksycznymi,
. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
. mozliwoscig powstania pozaru
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c) nie uzytkowanie w porze nocnej (22.00 - 6.00) maszyn i urzadzen

emitujgcych hatas przekraczajgcy poziom dozwolony dla pory nocnej.

Ochrona przeciwpo zarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy
wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie baz produkcyjnych,
w pomieszczeniach biurowych | magazynowych oraz w maszynach
i pojazdach. Materialy tatwopalne bedg skiadowane w sposob zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0so6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel

Wykonawcy.

Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatne,;.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi
I za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska
od odpowiednich wladz, bedacych wiascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie
I zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie

trwania budowy.

Bezpiecze nstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca
ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony
zycia i zdrowia o0sOb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia

bezpieczenstwa publicznego.

Strona | 5



1.5

1.6.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione

W cenie umownej.

Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robo6t i za wszelkie
materialy i urzadzenia uzywane do rob6t, od daty rozpoczecia do daty
odbioru robot przez Zamawiajgcego i Inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej
elementy byly w stanie zadawalajgcym przez caly czas — do momentu

odbioru ostatecznego.

Stosowanie si @ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez
wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg
w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pehni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod, oraz w sposéb cigglty
informowa¢ bedzie Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,

przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Wspolny Stownik Zaméwie n (CPV) — nazwy i kody grup, klas i

kategorii robot.

* Przygotowanie tras kablowych i uktadanie kabli - CPV nr 45314320-0.
*  Punkty Dystrybucyjne - CPV nr 45314310-7.

e Zasilanie awaryjne — CPV nr 45315300-1

Okre slenia podstawowe.

ST — Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t
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Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca
jego przydatnos¢ dostosowania w budownictwie

Teren/plac budowy - przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenia zajmowang przez urzadzenia zaplecza
budowy

Roboty - wszystkie czynnosci i ustugi, majgce na celu zapewnienie
prawidtowego i terminowego zakonczenia realizacji inwestycji

Prace towarzysz gce - prace niezbedne do wykonania robot
podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, w tym geodezyjne
wytyczanie i inwentaryzacja powykonawcza

Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow czesciowych
i odbioru koncowego, oraz w miare potrzeby rysunki i opisy stuzace
realizacji obiektu,

Dziennik  budowy - dokument budowy prowadzony zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja sporzadzona przez
Wykonawce robdét zgodnie z obowigzujgcym Prawem Budowlanym,
ujmujgca cato$¢ robot wykonanych z naniesionymi zmianami, dokonanymi
w toku wykonywania robot

Projektant — uprawniona w rozumieniu Prawa Budowlanego osoba prawna
lub fizyczna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowej i uprawniona do
nadzoru autorskiego i wprowadzania zmian w Dokumentacji

Inspektor nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego,
upowazniona do nadzoru nad realizacjg robot, kontrolowania prawidtowosci
wykonywania robét zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, Dokumentacjg
Projektowg i Specyfikacjg Techniczng, oraz do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji umowy

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace
sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona
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do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach
realizacji umowy

Podwykonawca - kazda osoba wymieniona w umowie jako podwykonawca
dla czesci robdt, lub kazda inna osoba, ktérej czesé robot zostata
podzlecona za zgodg Zamawiajacego, a takze prawni nastepcy tych osob,
ale zadna inna osoba wyznaczona przez te osoby

Slepy kosztorys/przedmiar rob6t — wykaz robét z podaniem ich ilosci
(przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania

Odbior - ocena techniczna robot wykonanych przez Wykonawce
potwierdzona odpowiednim dokumentem

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob
zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania roboét, zgodne
z Dokumentacjag  Projektowg i  Specyfikacjami  Technicznymi,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru

Obiekt budowlany - budynek wraz z instalacjami i urzgadzeniami
technicznymi, budowla Stanowigca cato$¢ techniczno-uzytkowg, wraz
z instalacjami i urzagdzeniami badz obiekt matej architektury

Dzien - kazdy z dni kalendarzowych, rozpoczynajacy sie i konczacy
0 potnocy

BIOZ - bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

BHP - bezpieczenstwo i higiena pracy

PZJ - Program Zapewnienia Jakosci.
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2. Materiaty.

Nazwa

Zasilacz awaryjny COVER SX 15 kVA z dodatkowym modutem bateryjnym i kartg SNMP

Potka 19" 450mm

Kanat metalowy na przewody 200x40

Kanatl metalowy na przewody 50x40

Listwa zasilajaca

Panel 19" z wieszakami do organizacji kabli Legrand

Panel F/FTP Legrand 24xRJ45 kat. 6 FTP

Panel wentylacyjny z termostatem

Szafa Rozdzielcza 19" 15U 600x500

Szafa Rozdzielcza 19" 42U 600x600

Szafa Rozdzielcza 19" 42U 800x1000 z podestem

Cokét 1000x1000 120mm

Zestaw maskownic pionowych do szaf 42U

Podtogowa zaslepka filtracyjna

Zestaw wieszakéw do maskownic pionowych

Gniazdo hermetyczne n/t

Wytacznik samoczynny nadmiarowo-prgdowy 20A Legrand

Gniazdo Legrand M45 RJ45 kat.6 FTP kompletne (adaper Mosaic, modut RJ45, zaslepka p.kurzowa)

Puszka podlogowa z pokrywa pod wyktadzine 12M Legrand

Puszka instal.n/t kompletna z supportem i ramkg w standardzie Mosaic

listwa przyscienna 60x40

Panel swiattowodowy Legrand 19" na 12 portéw SC z kasetg

Panel $wiattowodowy Legrand 19" na 24 porty SC z kasetg

Adapter MM SC simplex

Gniazdo MM 2 SC/PC

Patchcord duplex MM 50/125 SC/PC-LC/PC 2 mb Legrand

Pigtail MM SC/PC 50/125

Elementy centrujgce wtdkna swiattowodowego

Przewody kabelkowe YDY 3x4mm2

Kabel Legrand F/UTP kat.6 PCW 4x2x0,5

Kabel swiattowodowy Legrand FO 50/125 12xOM3 LSZH

Patchcord swiattowodowy MM 50/125

Kabel krosowy Legrand kat.6 FTP PCW 1mb

Kabel krosowy Legrand kat.6 FTP PCW 3mb

Kabel krosowy Legrand kat.6 FTP PCW 5mb

konstrukcje wsporcze

kotki rozporowe plastikowe
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3. Sprzet.

Samochdd dostawczy o tadownosci 1000 kg.
Elektronarzedzia do wykonywania instalacji elektrycznych.
Rusztowanie przejezdne do prac na wysokosci.

Przyrzad pomiarowy okablowania strukturalnego.

Srodek tacznosci bezprzewodowe;.

Wciggarka mechaniczna do kabli, z rejestratorem sity naciggu.

Pozostaly sprzet i sprzet zamienny.

4. Transport.

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$
przy transporcie materialtdw/sprzetu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezbedne pozwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych tadunkow
i w sposbb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora
nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw
transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot
i wkasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach

Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.
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Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgadnie z umowg oraz za jakosc
zastosowanych materialéw i wykonywanych rob6t, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, przedmiarem robdt, wymaganiami niniejszej specyfikacji, PZJ, projektu
organizacji robo6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub wskazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu robét zastang, jezeli wymagaé¢ bedzie tego Inspektor nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawce od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow,
doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Roboty monta zowe

Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych
i pionowych. Ciagi przewodéw wzdtuz korytarzy uklada¢é w korytkach

instalacyjnych.

Sprzet i osprzet nalezy mocowaé¢ do podioza w sposéb trwaly zapewniajacy

mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania stuzy¢ mogq konstrukcje
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wsporcze lub konsolki osadzone na podiozu lub przykrecone do podioza za

pomocg srub.

Podejscia instalacji do odbiornikbw nalezy wykonywa¢ w miejscach

bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

W instalacjach tgczenia przewodéw nalezy dokonywaé w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym oraz w odbiornikach. Nie wolno stosowac¢ potaczenh skrecanych. Do
danego zacisku nalezy przytgczy¢ przewody w rodzaju wykonania, przekroju
i liczbie, dla jakich zacisk ten jest przygotowany. Diugos¢ odizolowanej zylty
przewodu powinna zapewnia¢ prawidiowe przytgczenie. Zdejmowanie izolacji

i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzeh mechanicznych.

Miejsca potgczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikbw powinny by¢ dokfadnie
oczyszczane. Samo potaczenie musi byé wykonane w sposéb pewny, pod
wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem

sity docisku, korozja, itp.

Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce

badania i pomiary. Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym.
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6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Zasady kontroli jako $ci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,

aby osiggnac¢ zatozong jakosé¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow

ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére spetniajg

wymagania Prawa Budowlanego oraz innych przepisow

a)

b)

posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy ze zapewniono
zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub
aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt a), i ktore
spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej oraz Dokumentacji Projektowej
wyroby umieszczone w wykazie wyrobow nie majacych istotnego wptywu na
spetnienie wymagan podstawowych oraz wyroby wytwarzane i stosowane

wedtug tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlanej.

Produkty przemystowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez

producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez

niego. Kopie wynikébw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce

Inspektorowi nadzoru.
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Odbior robot

7.1. Odbiér ostateczny rob6t

Prace podlegajg odbiorowi ostatecznemu. Odbiér ostateczny polega na finalnej
ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot

z Dokumentacjg Projektowg i ST .

7.2. Dokumenty odbioru ostatecznego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest
protokét odbioru ostatecznego rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac
nastepujgce dokumenty:

* Dokumentacje Powykonawcza.

» Specyfikacje Techniczne

* Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

*  Wyniki pomiaréw kontrolnych

» Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw

zgodnie z ST.
* Instrukcje eksploatacyjne.

* Inne dokumenty wymagane obowigzujgcymi przepisami.
W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w

porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
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rob6t. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy
komisja.

Wykonawca zobowigzany jest na wlasny koszt do opracowania dokumentacji
powykonawczej sieci LAN w zakresie, co najmniej zgodnym z wymaganiami
zwigzanymi z certyfikatami asekuracji gwarancji na okres 20 lat wystawianymi
i przez producenta zastosowanego okablowania i osprzetu strukturalnego lub
jego autoryzowanego przedstawiciela. Dokumentacje powykonawczg nalezy
dostosowac¢ dla potrzeb systemu wykonanego okablowania strukturalnego.
Zgodnie z postanowieniami umowy na realizacje robo6t objetych niniejszg
specyfikacja Wykonawca zobowigzany jest do przekazania Zamawiajgcemu
certyfikatow asekuracji gwarancji przez producenta wraz z dokumentacjami

powykonawczymi.
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8. Przepisy zwi gzane

Polskie normy

PN-IEC 60364-1:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-3:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ustalanie ogdlnych charakterystyk.

PN-IEC 60364-7-708:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Kempingi i pojazdy
wypoczynkowe.

PN-IEC 60364-7-707:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagania
dotyczace uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych.

PN-IEC 60364-5-537:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
Urzadzenia do odigczania izolacyjnego i tgczenia.

PN-IEC 60364-4-482:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobér srodkéw ochrony w zaleznosci
od wptywow zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-4-42:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami
oddziatywania cieplnego.

PN-IEC 60364-5-53:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura tgczeniowa i sterownicza.
PN-IEC 60364-5-53:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
PN-IEC 60364-7-706:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
PN-IEC 60364-6-61:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 60364-5-51:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

PN-IEC 60364-5-548:2001 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Uktady uziemiajgce i potgczenia

wyréwnawecze instalacji informatycznych.
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PN-IEC 60364-5-52:2002 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
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